L) FEHLERBESEITIGUNG |

 Wenn im Betrieb Fehler auftreten, so versuchen sie diese zuerst mit Hilfe dieser Auflistung zu beseitigen. In der unteren Tabelle finden
sie die haufigsten Fehlerursachen und Hinweise zu deren Beseitigung.

Fehler Mégliche Ursache

Anlage arbeitet nicht - falscher Anschlu

- zu geringe Versorgungsspannung

- Sonnenfolger defekt

- Stange des Sonnenfolgers blockiert

Der Sonnenfolger dreht sich zu - Solarpaneele nicht richtig befestigt

langsam - zu hohe Belastung — zu hohes Gewicht auf dem Solarpaneel — Solarpaneel zu
schwer

- falsche Zeiteinstellung (wiederholen sie die Zeitsynchronisation)

- die Tragarme sind falsch herum montiert.

- die inneren Zahler sind nicht synchronisiert. Fiihren sie die Synchronisation
manuell mit dem PC aus. Siehe Abschnitt »Funktionen Web Monitor«. Klicken
sie auf Home A zur Synchronisation der Uhrachse oder Home B zur
Synchronisation der Elevationsachse, abhangig davon, welche sie
synchronisieren wollen.

Verschobene Sonnenfolgung
Sonnenfolger bewegt sich nicht
symmetrisch zu den beiden Enden

Sehr geehrter Kunde,

Wir bedanken uns fir ihr Vertrauen und hoffen daf ihnen unsere Sonnenfolgeranlage viele Jahre treu dienen wird.

Sollten jedoch bei der Installation Probleme auftreten, die Anlage sich nicht hochfahren I1aRt, oder wenn sie uns einfach nur eine
Nachricht zukommen lassen wollen, so kénnen sie iber folgende Mdglichkeiten mit uns Kontakt aufnehmen:

« Online Unterstlitzung tber Skype oder Windows Live Messenger auf unserer Internetseite www.solar-motors.com
« Telefonisch tber die angegebenen Nummern auf der ersten oder letzten Seite, oder +3864-281-6215
* Per Mail an support@solar-motors.com, wo wir sie bei den erforderlichen Manahmen unterstiitzen.

Ihr
Sat Control - Team

OIS0 TagE Mar of Company St COMIoT © Al TGN eserved

Hersteller: SAT CONTROL d.o.0. Pozenik 10, SI-4207 CﬁKLJE - SLOVENIA—EU
Phone: +386 4 281 62 00, Fax: +386 4 28162 13
www.solar-motors.com, mailto:support@sat-control.si; info@sat-control.si

(€

Mads in Europe
Vervielfitigung streng verboten. Das Produkt wurde patentiert und mit Urheberrechtsgesetz geschiizt
SunTracer ist ein eingetragenes Warenzeichen von Sun Control © Alle Rechte vorbehalten
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Want to get more? "

2-Achs Solar-Sonnenfolger SM44M1V3P und
1-Achs Solar-Sonnenfolger SM40M1V3P

Sonnenfolger mit Zeitabgeleitetem astronomischem Positionierungssystem zur automatischen Nachfiihrung
Photovoltaischer Anlagen

ANLEITUNG ZUR MONTAGE UND INBETRIEBNAHME

MODEL SM44M1V3P

i

Die Paneele, die vertikale Montagestange, sowie die Verteilerdosen und Kabel sind keine Bestandteile des Sonnenfolgers!
Diese sind einzig zur Vervollstandigung der Montagebeschreibung mit eingezeichnet.




2

MODEL SM40M1V3P

/w4

Die Paneele, die vertikale Montagestange, sowie die Verteilerdosen und Kabel sind keine Bestandteile des Sonnenfolgers!
Diese sind einzig zur Vervollstdndigung der Montagebeschreibung mit eingezeichnet.
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« Bevor sie die Einstellarbeiten

beenden, vergewissern sie sich,
daR die Solarpaneele nirgends
gegen eine Hauswand oder eine
andere Einrichtung, anstofRlen!
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SCHRITT 62
TRENNUNG VOM RECHNER

SO SIEHT EIN FERTIG MOMTIERTER
1-ACHS SONNENFOLGER
MODEL SM40M1V3P AUS

4

SCHRITT 62
AUSGEFUHRT

DIE INSTALATION IST ABGESCHLOSSEN!

« Nach der Beendigung der Einstellarbeiten trennen sie den Rechner von der Anlage, und decken die AnschluBéffnung ab.  Siehe

Schritte 41E-41F!

* Ziehen sie die Schrauben an der Haltestange zur manuellen Elevationseinstellung an. Siehe Schritt 15A-15D, nur daB sie Jetzt nur die

Muttern festziehen.

« Der Solarfolger folgt nun dem Sonnenverlauf!

« Sonnenfolger im Betrieb.
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Eigenschaften des 2-Achs-Sonnefolgers SM44M1V3P

« 2 - Achs Sonnenfolger mit Zeitabgeleitetem astronomischem Positionierungssystem zur automatischen Nachfiihrung Photovoltaischer

Anlagen.

« Drehwinkel bis 100° - fiir bis zu 7 Stunden Sonnenfolgezeit im rechtem Winkel
« Einstellung des Elevationswinkels von 15 bis 90° fiir eine vollstandige Verfolgbarkeit des Sonnenstandes
« Fir Solarpaneele mit einer Oberflache bis zu 5.8m2 und einem Gewicht bis zu 90kg, bzw. einer Gesamtleistung bis zu 900Wp bei 15%

Wirkungsgrad
« Geringer Eigenverbrauch

« Mit USB2.0 — AnschluB zur Einstellung und Uberwachung der Betriebsparameter und Programm-Upgrade, sowie zur Steuerung iiber

einen externen Rechner und/oder einem Web-Interface

« Einfache Synchronisation mit der Sonnenuhr. Eingebaute »Backup« Batterie fiir die Zeit- und Datumseinstellung

« Hergestellt in Europa

Eigenschaften des 1-Achs-Sonnefolgers SM40M1V3P

USB 2.0

« 1 - Achs Sonnenfolger mit Zeitabgeleitetem astronomischem Positionierungssystem zur automatischen Nachfiihrung Photovoltaischer

Anlagen.

« Drehwinkel bis 100° - fiir bis zu 7 Stunden Sonnenfolgezeit im rechtem Winkel
« Manuelle Einstellung des Elevationswinkels von 15° bis 135°
« Fir Solarpaneele mit einer Oberflache bis zu 5.8m2 und einem Gewicht bis zu 90kg, bzw. einer Gesamtleistung bis zu 900Wp bei 15%

Wirkungsgrad
« Geringer Eigenverbrauch

« Mit USB2.0 - AnschluB zur Einstellung und Uberwachung der Betriebsparameter und Programm-Upgrade, sowie zur Sfguerung iiber

einen externen Rechner und/oder einem Web-Interface

« Einfache Synchronisation mit der Sonnenuhr. Eingebaute »Backup« Batterie fiir die Zeit- und Datumseinstellung

« Hergestellt in Europa

Technische Daten 2-Achs Sonnenfolger SM44M1V3P

Anzahl beweglicher Achsen

Uhrenwinkel

Elevationswinkel

Folgergenauigkeit

Betriebsprotokoll

Positionsregelung

Zeitmessung

Schnittstelle

Schnittstelle fiir zentrale Steuerung
Applikation zur Einstellung und Uberwachung
Spannungsversorgung

Zeitintervall der Drehung
Betriebstemperaturbereich

Max. Windgeschwindigkeit

Lebenserwartung (errechnet)
Betriebsfeuchtigkeit

»Backup« Batterie

Einstellmdglichkeiten am PC
Kontrollmdglichkeiten am PC

Positionierung tiber PC

Update »Firmware«

Option ( **** Zuzahlung)

Funktion »ohne Schatten«

Antrigbsart fiir Uhrenachse

Antriebstyp fiir Uhrenachse

Abmessungen der Uhrenachse
Umdrehungsgeschwindigkeit der Uhrenachse
Max. zuldssiges dynamisches Drehmoment Uhrenachse

Stromverbrauch Uhrenmotor im Betrieb

USB 2.0
2

100° max., begrenzt durch Programmsteuerung und Endschalter

15-90°, begrenzt durch Prograr ung und End
<0.5° (Option <0.1° ****)

TdAPS (Time derived Astronomical Positioning System)
Servogesteuerte Positionierung mit TAAPS Funktionsberechnung

GMT Uhr mit Kalender und EOT

USB2.0 Interface

CAN BUS ****

Solarfolgesystemmonitor (iber Internetseite

24VDC +10% (1A)

Einstellbar, Minimum 1 Minute (0.25°)

-25°C bis +70°C

<130km/h (getestet bis 180km/h ohne Storungen)

5.000 Umdrehungen per 200° (100°E + 100°W), oder 10 Jahre
Betriebssicher von 0% bis 100% relative Luftfeuchtigkeit

»Backup« fiir Zeiteinstellung und diverse Daten

Ja, bis zu 1000 Parameter

Ja, bis zu 1000 Parameter

Ja, Positioniermdglichkeit per PC, als auch weitere Einstelldaten

Ja, »Firmware« -Update per PC (USB) mit Programm von unserer Internetseite
Steuerbar liber Heliostat ****

Ja, eingebaut

Solarer Linearmotor TYP SM4S520M1SP26A

Linearmotor

@48 mm, L=1350mm (Stahl)

0.926 mm/s oder 0,035 - 0,062 °/s, siehe Grafik

>200-330Nm abhangig vom Stundenwinkel, siehe Grafik

<500mA @ 330 Nm, siehe Grafik

Installations_und_Gebrauchsanweisungem_Solar_Tracker_SunTracer_SM44M1V4P_GER_14_dated_29-10-2010.doc 3



Abbruchmoment Uhrenmotor

Antriebsart fiir Elevationsachse
Umdrehungsgeschwindigkeit der Elevationsachseachse
Max. zulassiges dynamisches Drehmoment Elevationsachse
Max. zulassiger Strom fiir Uhren- und Elevationsmotor
Abbruchmoment Elevationsachse

Stromverbrauch im Standby-Betrieb

AnschluBleitungen

Breite der Tragearme fiir Paneele

Schellentyp zur Panel-Befestigung

Durchmesser der vertikalen Montagestange

GroRte zulassige Panelgroe

Zulassiges Panelgewicht

Abmessungen Verpackung

Gewicht incl. Verpackung

Technische Daten 1-Achs Sonnenfolger SM40M1V3P

Anzahl beweglicher Achsen

Uhrenwinkel

Elevationswinkel

Folgergenauigkeit

Betriebsprotokoll

Positionsregelung

Zeitmessung

Schnittstelle

Schnittstelle flir zentrale Steuerung

Applikation zur Einstellung und Uberwachung
Spannungsversorgung

Zeitintervall der Drehung

Betriebstemperaturbereich

Max. Windgeschwindigkeit

Lebenserwartung (errechnet)

Betriebsfeuchtigkeit

»Backup« Batterie

Einstellmdglichkeiten am PC

Kontrollmoglichkeiten am PC

Positionierung iiber PC

Update »Firmware«

Option ( **** Zuzahlung)

Funktion »ohne Schatten«

Antriebsart fiir Uhrenachse

Antriebstyp fiir Uhrenachse

Abmessungen der Uhrenachse
Umdrehungsgeschwindigkeit der Uhrenachse

Max. zulassiges dynamisches Drehmoment Uhrenachse
Max. zulassiger Strom fiir Uhren- und Elevationsmotor
Abbruchmoment Elevationsmotor

Antriebsart fiir Elevationsachse
Umdrehungsgeschwindigkeit der Elevationsachseachse
Max. zulassiges dynamisches Drehmoment Elevationsachse
Max. zulassiger Strom fiir Unrenmotor
Abbruchmoment Elevationsachse

Stromverbrauch im Standby-Betrieb
AnschluBleitungen

>750 -1250 Nm abhéngig vom Stundenwinkel, siehe Grafik
Solarer Linearmotor TYP SM4S520M1

0.926 mm/s oder 0,052 - 0,062 °/s abhéngig vom Elevationswinkel, siehe Grafik
>330-400 Nm abhéngig vom Elevationswinkel, siehe Grafik
500mA @ 400Nm, abhéngig vom Winkel, siehe Grafik
>1250-1500 Nm abhangig vom Elevationswinkel, siehe Grafik
20mA +25% @ 24V

Kupferkabel, 2-adrig, 1.0mm2

1030mm

Tragschellen — 12 Stk.

@65mm

3 Stk. zu 0,99 m x 1,95 m, zusammen 5,8m2

3 Stk. zu 30 kg, zusammen 90kg

1 Karton Dim.: 1600(L) x 200(B) x 200(H) mm

45kg

1

100° max., begrenzt durch Programmsteuerung und Endschalter
0-90°, manuelle Einstellung

<0.5° (Option <0.1° ****)

TdAPS (Time derived Astronomical Positioning System)
Servogesteuerte Positionierung mit TdAPS Funktionsberechnung
GMT Uhr mit Kalender und EOT

USB2.0 Interface

CAN BUS ****

Solarfolgesystemmonitor Giber Internetseite

24VDC +10% (1A)

Einstellbar, Minimum 1 Minute (0.25°)

-25°C bis +70°C

<130km/h (getestet bis 180km/h ohne Stdrungen)

5.000 Umdrehungen per 200° (100°E + 100°W), oder 10 Jahre
Betriebssicher von 0% bis 100% relative Luftfeuchtigkeit
»Backup« flir Zeiteinstellung und diverse Daten

Ja, bis zu 1000 Parameter

Ja, bis zu 1000 Parameter

Ja, Positioniermdglichkeit per PC, als auch weitere Einstelldaten
Ja, »Firmware« -Update per PC (USB) mit Programm von unserer Internetseite
!

Ja, eingebaut

Solarer Linearmotor TYP SM4S520M1SP26A

Linearmotor

@48 mm, L=1350mm (Stahl)

0.926 mm/s oder 0,035 - 0,062 °/s, siehe Grafik

>200-330Nm abhangig vom Stundenwinkel, siehe Grafik
500mA @ 400Nm, abhéngig vom Winkel, siehe Grafik
>1250-1500 Nm abhangig vom Elevationswinkel, siehe Grafik

!

!

/

500mA @ 400Nm, abhéngig vom Winkel, siehe Grafik

>3000 Nm

20mA +25% @ 24V

Kupferkabel, 2-adrig, 1.0mm2
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« Die CAN ID wird im »advanced system editor« auf der Internetseite
htto://www.solar-motors.com/files/advanced svstem editor/index.html , eingetragen.
SunTracer Type: |26A1 |

SunTracer Version: |5.IZI |

|

BEMERKUNG: Mehr dariiber erfahren sie auf unserer Internetseite.

SCHRITT 62
TRENNUNG VOM RECHNER

.

SO SIEHT EIN FERTIG MOMTIERTER
2-ACHS SONNENFOLGER
MODEL SM44M1V3P AUS

R
L

SCHRITT 62
AUSGEFUHRT

DIE INSTALATION IST ABGESCHLOSSEN!

g
« Nach der Beendigung der Einstellarbeiten trennen sie den Rechner von der Anlage, und decken die AnschluRéffnung ab.  Siehe
Schritte 41E-41F! Der Solarfolger folgt nun dem Sonnenverlauf!
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FOR MANUAL TURNING AND DEBUG MODE:
"Navigator” buttons to move motors manually. Note: Automatic tracking must be turned off (press red DISABLE button)

A
4 >
v

(GO TO REFERENCE MOTOR B)

(GO TO REFERENCE MOTOR A)
Dt=0,Db=0,Em=0,Eh=0,Ey=0,Ed=0 -

DEBUG:

 Manuelle Einstellung iiber Tipptasten: mit den roten Tipptasten kénnen wir die gewiinschte Position manuell einstellen.
Voraussetzung dafiir ist die vorherige Deaktivierung der automatischen Folgerfunktion.

» Home A, B: Mit den Schaltflachen werden beide Achsen manuell synchronisiert. Im Falle einer Differenz der realen Position und der
inneren Zahler, oder nach einem Falle einer Wartung der Elektronik oder der Mechanik, muR eine Synchronisation ausgefiihrt werden.
Nach dem Druck auf diese Schaltflachen geht die Achse in die zugewiesene Position. Nach dem Stopp ist die entsprechende Achse
synchronisiert.

Debug: Eingabefenster fiir verschiedene Wartungsdaten.

Firmware Update. Die Steuerungselektronik (Firmware) im Sonnenfolger kann auf die neueste Version aktualisiert werden. Die
neueste Version erhalten sie auf der Intemnetsesite: http://www.solar-motors.com/gb/support-d24.shtml . Eine Versionsbeschreibung und
Installationsanleitung liegen jeder einzelnen Version bei. Laden sie sich die entsprechende Version runter, und speichern diese in
einem bekannten Ordner auf ihrer Festplatte ab. Entpacken und speichern sie die Dateien im gleichem Ordner. Schalten sie Anlage ab
und ziehen sie auch das USB-Kabel ab. Driicken und halten sie die Taste ,East‘ am Sonnenfolger und schlieen gleichzeitig das USB-
Kabel an, welches auf der anderen Seite bereits mit ihrem Rechner verbunden ist, und lassen sie die Tiptaste los. Eine orangefarbene
LED beginnt zu blinken. Sie haben nun 1 Minute Zeit, um mit einem Doppelklick der Maus auf die Datei ,run.bat, das Update zu
starten. Der Updatevorgang beginnt, und der Verlauf wird in % angezeigt. Nach der Fertigstellung des Updates miissen noch die
Einstellungen aktualisiert werden.

|K) CAN Netz

Manche Applikationen verlangen nach einer gemeinsamen Vernetzung der Sonnenfolger an einen Zentralrechner, von wo aus diese
kontrolliert und eingestellt werden kdnnen. In diesem Fall wird die Verwendung eines CAN-Netzes empfohlen, welche bereits in jedem
Sonnenfolger eingebaut ist, jedoch als Zusatzausstattung berechnet wird.

Cotnmon bus

« Es wird die gleiche Applikation »WWeb Monitor« verwendet. Der Unterschied liegt einzig darin, da der COM-Port als CAN/USB Adapter
gekennzeichnet ist.
* In das Fenster CAN ID tragen sie die CAN Nummer ihres SunTracers ein, und driicken auf die Taste »enable CAN mode«.
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Breite der Tragearme fiir Paneele
Schellentyp zur Panel-Befestigung
Durchmesser der vertikalen Montagestange
GroRte zulassige Panelgrofe

Zulassiges Panelgewicht

Abmessungen Verpackung

Gewicht incl. Verpackung

1030mm

Tragschellen — 12 Stk.

@65mm

3 Stk. zu 0,99 m x 1,95 m, zusammen 5,8m2
3 Stk. zu 30 kg, zusammen 90kg

1 Karton Dim.: 1600(L) x 200(B) x 200(H) mm
30kg

 Grenzwerte erlaubter Drehmomente am Sonnenfolger, ausgeldst durch PV Paneele oder anderen Belastungen.

1400

1200

1000

Max. Belastung Uhrachse, abhédngig vom Uhrenwinkel

= max. dynamische Last bei 0,54
— max, statische Last

e dynamische Last bei 0,34

600 dynamische Last bei 0,2A

800

Last (Nm)

-

200

I

0
-50 -45 -40 -35 -30 -25 -20 -15

10 5 0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50

Uhrenwinkel {*)

1600

max. Lasten an der El

1400 |

1200

1000

800 (SR

Last (Nm)

600 {= == == o e

400

= max. dynamische Last bei 0,54

-— mak. statische Last

e max. dynamische Last bei 0,3A
max. dynamische Last bei 0,2A

45 50 55 60 65 70 75 80
Elevationsachse (°)
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‘ J) ERKARUNGEN ZU DEN EINZELNEN EINGABE/ANZEIGEFELDERN

« SunTracer Type: Typ des Elektronikmoduls des Solarfolgers. Im Servicefall fragen wir nach dieser Bezeichnung.

« SunTracer Version: Programmversion im Elektronikmodul. Wird beim Update verandert.

« CAN ID: CAN-Adresse des Sonnenfolgers im CAN-Netz, welche der »Web Monitor« anzeigt. Wird nur verwendet, wenn der
Sonnenfolger an einem CAN-Netz betrieben wird.

0,07
0,06

0,05 - .
« Usupply: Augenblickliche Versorgungsspannung, welche an Sonnenfolger angeschlossen ist.

« Time: Augenblickliche Sonnenzeit ihres Standortes (s. geografische Langen- und Breitengrad). Mit dem Eintrag neuer Werte kdnnen
sie die Zeit manuell verandern. Bedenken sie, daB diese Zeit nicht ihrer augenblicklich eingestellten Zeitzone entspricht. Sie entspricht
nur dem geografischen Langengrad ihres Standortes. Die Zeit kann im Bereich von 0-23 Stunden und 0-60 Minuten eingestellt werden.
Hinweis: wenn sie den Langengrad auf 0.0 einstellen, so muR die Zeitanzeige auf die Sekunde genau der UTC-Zeit entsprechen.

o
g

0,03

Day/month: Aktuelle Datum. Mit dem Eintrag eines neuen Datums kann das aktuelle Datum korrigiert werden. Eingabebereich 1-31

0,02 {oosdlone e et o ot Sl di B B ficeatborall e i S N N Tage und 112 Monate.

Winkelgeschwindigkeit (*/s)

Mit der Schaltflache »Synch.« kdnnen Zeit und Datum aktualisiert werden. Wenn ihre angezeigte Zeit um mehr als eine halbe Stunde

abweicht, klicken sie auf die Schaltflache »synch.«. Es 6ffnet sich ein Fenster zur Eingabe von Langen- und Breitengrad. Tragen sie

die korrekten Werte ein, und bestatigen sie diese. Die Webapplikation berechnet nun in Verbindung mit dem Internet die genaue UTC-

! ! : : ! ! Zeit. So wird die genaue mittlere Sonnenzeit fiir ihren Standort gespeichert. Wenn sie keine Intemetverbindung zur Verfigung haben,

0 : : i i ¥ ; ‘ i ¥ s i bt i b ¥ mussen sie die UTC-Zeit im nachfolgendem Fenster manuell eingeben. BEMERKUNG! Die mittlere Sonnenzeit bezieht sich auf die

50 -45 -40 -35 -30 -25 20 -15 -10 -5 O 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 geografische Lage ihres Standortes, und unterscheidet sich von der Zeit in ihrer offiziellen Zeitzone. Storen sie sich also nicht daran,
Uhrwinkel (%) wenn die angezeigte Zeit um einige Minuten von der offiziellen Zeitangabe in ihrer Zeitzone abweicht.

DY O S O OO U S WU OURS UUN: OURL SN SO O SO L

Angle A, B: zeigt den augenblicklichen Winkel der einzelnen Achsen an. Ublicherweise entspricht der Wert A der Uhrachse, und der

Wert B der Elevationsachse. Bei der Uhrachse werden vormittags negative, und nachmittags positive Werte angezeigt. Ein direkter
Geschwindigkeit des Linearmotors SM4S520M1... in Abhangigkeit vom Strom | Eintrag eines Winkelwertes verursacht eine manuelle Nachsteuerung der ausgewahlten Achse auf die gewlinschte Position. Die

i i ' | automatische Folgerfunktion muB in dem Fall vorher deaktiviert werden.

-
|

0,9 4

08 1

Position, destination, A,B: Zeigt die aktuelle und Zielposition beider Achsen, gemessen in Impulsen. Diesen Angaben dienen der
Diagnose der Anlage.

071"

06 1

I motor A,B: Zeigt den aktuellen Stromverbrauch der Motoren an.
Longitude, latitude: zeigt ihren Standort in Langen- und Breitengradangaben an. Diese beiden Werte sind die bedeutendsten fiir den
optimalen Betrieb der Sonnenfolgeranlage. Negative Werte bedeuten »west« in »stid«.

051- —— Geschwindigkeit (mm/s) ‘

Geschwindigkeit Linearmotor (mm/s)

b ' ! | « Moving interval: zeigt den Zeitintervall in Minuten an, nach dem der Sonnenfolger seine Position zur Sonne korrigiert. Der
03 ’ J ! i Einstellbereich erstreckt sich von 60 bis 900 Sekunden (1-15 Minuten).
0,12 02 0,27 032 05
Strom (4) « Run, disable: mit den Schaltflachen wird die automatische Folgerfunktion eingeschaltet (»run«) oder ausgeschaltet (»disable«). Die
automatische Folgerfunktion sollte deaktiviert werden, wenn sie die Position der Achsen manuell mit den roten Schaltflachen oder der
Anwendungsgebiet direkten Eingabe der Winkelwerte, korrigieren wollen. Das Fenster im rechtem Teil zeigt den augenblicklichen Stand der
« Individuelle PV Versorgungssysteme fiir Hiitten und Hauser ~ « Versorgung dffentlicher Beleuchtungsanlagen - CPV automatischen Folgerfunktion an:
« Kleinere PV Solarkraftwerke auf Hochhausdéachern « Versorgung von Radiosendeanlagen - PV « »Y« - automatische Folgerfunktion eingeschaltet
« GroRere PV Solarkraftwerke auf groReren Oberflachen « Betrieb von Umlenkspiegeln — Heliostaten. « »N« - automatische Folgerfunktion ausgeschaltet
» Versorgung von Verkehrssignalanlagen mit PV Modulen » Betrieb von Parabolspiegeln - CPV « »AE-PMc - die Sonne befindet sich {iber dem Horizont; Folgerbetrieb ist méglich (abhangig vom Betriebsbereich).
« Versorgung 6ffentlicher Beleuchtungsanlagen mit PV « Betrieb von Parabolspiegeln - Lichtkanéle fiir « »*.**¢. Die Sonne befindet sich hinter dem Horizont
Modulen Innenraumausleuchtung -

« Wind: Notposition bei Unwetter oder starkem Wind. Durch Druck auf diese Schaltflache wird die automatische Folgerfunktion
deaktiviert. Die Motoren stellen die Solarpaneele in die waagerechte Position.

« Snow: Befreiung der Solarpaneele von Schnee. Durch Druck auf diese Schaltflache wird die automatische Folgerfunktion deaktiviert.
Die Motoren stellen die Solarpaneele in die senkrechte Position.
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|H) START DES FOLGERBETRIEBS |

« Nach dem Eintrag der Positionswerte muR auf die Anlage auf die automatische Folgefunktion umgeschaltet werden. Klicken sie hierfiir
auf die griine Schaltflache »RUN«

Longitude/ Latitude: [14.4 lo[¢s.4  |o | send |

Moving interval: s

|I) FUNKTIONEN DES WEB MONITORS

« ACHTUNG!! Jegliche Anderung der Werte in diesem Menii kann den Betrieb des Solarfolger beeinflussen!

« Sind die Eingabefelder weil® hinterlegt, so wird der augenblickliche Wert, bzw. die augenblickliche Position des Solarfolgers, angezeigt.

Mit einem Mausklick auf eines dieser Eingabefelder &ndert sich die Hintergrundfarbe auf gelb. Der Wert kann nun geandert werden.
Solange die Hintergrundfarbe gelb ist, kdnnen sie also die Werte verandern. Ist der neue Wert eingetragen, so bestatigen sie dies mit
»enter« oder driicken auf die Schaltflache »send«. Der Eingetragene Wert wird an die Anlage gesendet, und die Hintergrundfarbe
andert sich wieder auf weil, und zeigt den neuen, veranderten Wert an.

« Einige Eingabefelder dienen einzig der Kontrolle (z. B. die Versorgungsspannung), weshalb diese auch nicht verandert werden
konnen.

Solar tracking system monitor

SAT CONTROL

Want 10 gat more? ™

Web page properly works only in Internet Explorer (or with ActiveX plug-ins) !
CONMNECTION: Connect Your SunTracer to the COM port, select COM Port, and press "Connect” button !

SunTracer Type: [26A1 COM Port: | COMS ﬂ Close
SunTracer Version:
CAN ID: Enable CAN mode | USE driver | | Remote suppor‘t‘

FOR FOLLOWING SOLAR TRACKERS MODELS: SM35PMOG+, SM345PM+, SM34SPMV2P, SM345PMV3P, SM40M1V3P,
SM44M1V3P, SM45900M35P26A, SM45520M15P26A:

Usupply:[23.38 v
rime: [ Jn o I m 1=
Day/Month: | ||Svnc:h.| | Send |
Angle A:[-43.4 o [ =end | Angle B: [61.5 |o [ send
Position A:[31006 i Position B: [32425  |i
Destination A:[31006  |i Destination B: [32425 i
ImotorA:[0.00 |A ImotorB:[0.00 |A
Longitude/Latitude: [14.4 |of¢s.e  Jo [ Send |

Moving interval: s

Wind
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‘A) VERPACKUNGSINHALT UND NOTWENDIGES WERKZEUG

Inhalt Packet 2-Achs Sonnenfolger SunTracer SM44M1V3P: (Bauteile sind im nachfolgendem Bild eingezeichnet).

1. Tragschelle SM44 V1 fiir Rohr D60.3 mm / (1 Stk.) 23. Verbindungskabel SM4M1-SM4M1./ (1 Stk.)

2. Gleitlager PSM-6065-30/ (2 Stk.) 24. USB 2.0 Kabel fiir SM3, SM4 mit RJ9 2m/ (1 Stk.)

3. Austauschrohr, innen, fiir SM44V1 / (1 Stk.) 25. Tragarm, vert. SM44M1V3P Alu 60x30x2x1500 SP./ (2 Stk.)
4. Unterlegplatte f. Trager Elevationsmotor fiir SM44M1 / (1 Stk.) 26. Tragarm, vert. SM44M1V3P Alu 60x30x2x1500 ZG./ (2 Stk.)
5. Tragerplatte Elevationsmotor fiir SM44M1 / (1 Stk.) 27. Schraube Imbus DIN913-M12x20 / (8 Stk.)

6. Tragerplatte Uhrenachse fiir SM44M1/ (1 Stk.) 28. Unterlegscheibe DIN125A M8 / (38 Stk.)

7. Tragerplatte Elevationsmotor fiir SM44M1V3P A Model (Oberteil) / (2 Stk.) 29. Schraube M8X30 DIN 931 KV 8,8 / (6 Stk.)
8. Stiitzplatte Trager Elev.motor fiir SM44M1V3P A Model (Unterteil) / (2 Stk.)  30. Unterlegscheibe DIN125A M12 / (4 Stk.)

9. Haltestange SM44M1V3P ( D48.3x1310) / (1 Stk.) 31. Mutter M8 DIN934 / (27 Stk.)

10. Drehbare Welle D40x2 fiir SM44M1V3P / (1 Stk.) 32. Mutter M12 DIN934 / (2 Stk.)

11. Gleitlager GLWFM-4044-40 / (2 Stk.) 33. Sicherungsringe DIN6799 D7 mm / (3 Stk.)
12. Tragarm fiir Solarpaneel 60x30x2 L=1m / (2 Stk.) 34. Schraube M8x14 DIN 933 8.8 /(10 Stk.)
13. Stiitzrohr fiir Stange fiir SM44M1V3P / (2 Stk.) 35. Unterlegscheibe D40-D10-2 mm / (4 Stk.)
14.Schelle U8-C50 mit Stift / (2 Stk.) 36. Unterlegscheibe M8 DIN440R / (4 Stk.)

15. Distanzhalter fiir Uhrenachse fiir SM44M1-V2/ (1 Stk.) 37. Schraube M8X80 DIN 931 KV 8,8 / (4 Stk.)
16. Stift mit Nuten D10x36 /(1 Stk.) 38. Schraube M8X50 DIN 931 KV 8,8 / (4 Stk.)
17. U - Profil fiir Rohr 60x30x2 mm fiir SM44M1V3P / (2 Stk.) 39. Schraube M10X50 DIN 933 KV 8,8 / (1 Stk.)
18. Haltelaschen fiir Tragarm V3P / (4 Stk.) 40. Schraube M8X110 DIN 931 KV 8,8 / (7 Stk.)
19. Schellenschraube M8/@40.5x67/fi7 12um BC / (2 Stk.) 41. Schraube M6x12 DIN7985 / (12 Stk.)

20. Zugschelle, gezahnt Solar V12 INOX 76,5x34,5x40 / (12 Stk.) 42. Schraube M12X90 DIN 931 KV 8,8 / (2 Stk.)
21. Linearmotor SM4S520M1SP26A-V1 mit 2-Achs-Pos./ (1 Stk.) 43. Installati und Get t isung (1 Stk.)
22. Linearmotor SM4S520M1-V2./ (1 Stk.) 44,

Inhalt Packet 2-Achs Sonnenfolger SunTracer SM40M1V3P: (Bauteile sind im nachfolgendem Bild eingezeichnet).

1. Tragschelle SM44 V1 fiir Rohr D60.3 mm / (1 Stk.) 23. -
2. 24. USB 2.0 Kabel fiir SM3, SM4 mit RJ9 2m/ (1 Stk.)
3. 25. Tragarm, vert. SM44M1V3P Alu 60x30x2x1500 SP./ (2 Stk.)
4. 26. Tragarm, vert. SM44M1V3P Alu 60x30x2x1500 ZG./ (2 Stk.)
5. 27. Schraube Imbus DIN913-M12x20 / (8 Stk.)
6. Tragerplatte Uhrenachse fiir SM44M1/ (1 Stk.) 28. Unterlegscheibe DIN125A M8 / (26 Stk.) ***xii
7. 1. —
e 30. Unterlegscheibe DIN125A M12 [ (2 Stk.) ¥**xxxskiex
9. Haltestange SM44M1V3P ( D48.3x1310) / (1 Stk.) 31. Mutter M8 DIN934 / (21 Stk.) **++srrrrsinr
10. Drehbare Welle D40x2 fiir SM44M1V3P / (1 Stk.) 32. Mutter M12 DIN934 / (1 Stk.) *xsewrrsinr
11. Gleitlager GLWFM-4044-40 / (2 Stk.) 33. Sicherungsringe DIN6799 D7 mm / (1 Stk.) ***++++iiee
12. Tragarm fiir Solarpaneel 60x30x2 L=1m / (2 Stk.) 34. Schraube M8x14 DIN 933 8.8 / (10 Stk.)
13. Stiitzrohr fiir Stange fiir SM44M1V3P / (2 Stk.) 35. Unterlegscheibe D40-D10-2 mm / (4 Stk.)
14. Schelle U8-C50 mit Stift / (1 Stk.) **++++srerr 36. Unterlegscheibe M8 DIN440R / (4 Stk.)
15. Distanzhalter fiir Uhrenachse fiir SM44M1-V2/ (1 Stk.) 37. Schraube M8X80 DIN 931 KV 8,8 / (4 Stk.)
16, sooememeneee 38. Schraube M8X50 DIN 931 KV 8,8 / (4 Stk.)
17. U - Profil fiir Rohr 60x30x2 mm fiir SM44M1V3P / (2 Stk.) 39. Schraube M10X50 DIN 933 KV 8,8 / (1 Stk.)
18. Haltelaschen fiir Tragarm V3P / (4 Stk.) 40. Schraube M8X110 DIN 931 KV 8,8 / (7 Stk.)
19. Schellenschraube M8/fi40.5x67/fi7 12um BC / (2 Stk.) 41. Schraube M6x12 DIN7985 / (12 Stk.)
20. Zugschelle, gezahnt Solar V12 INOX 76,5x34,5x40 / (12 Stk.) 42. Schraube M12X90 DIN 931 KV 8,8 / (1 Stk.) **+++ ik
21. Linearmotor SM4S520M1SP26A-V1 mit 2-Achs-Pos./ (1 Stk.) 43. Installati und Get t isung (1 Stk.)
7 S —
Legende: -------mremmne- Keine Bauteile im Vergleich zur Stiickliste des Sonnenfolgers SM44M1V3P

Geringere Stilickzahl im Vergleich zur Stiickliste des Sonnenfolgers SM44M1V3P

BEMERKUNG:

1-achsige Model!

Beim Zusammenbau des 1-achsigen Sonnenfolgers SunTracer SM40M1V3P iiberspringen Sie die
Montageschritte mit der Kennzeichnung ***. Montageschritte mit der Kennzeichnung &&& gelten nur fiir das

Installations_und_Gebrauchsanweisungem_Solar_Tracker_SunTracer_SM44M1V4P_GER_14_dated_29-10-2010.doc
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SCHRITT 61 - KABELANSCHLUSS

SO SIEHT EIN FERTIG MOMTIERTER
1'ACHS SONNENFOLGER + Verbinden sie das
MODEL SM40M1V3P AUS Solarpaneel mit dem

Verbraucher wie in der
Abb., bzw. laut

Bedienungsanleitung

des Gleichrichters
oder Versorgers.
Verlegen sie die
flexiblen Kabel mit
einer grolen Schlaufe,
um Kabelbruch zu
vermeiden. Der min.
Radius der Schlaufe
darf das 50fache des
Kabelquerschnitts
nicht unterschreiten!

X

SCHRITT 61
AUSGEFUHRT

DIE INSTALATION IST ABGESCHLOSSEN!

Installations_und_Gebrauchsanweisungem_Solar_Tracker_SunTracer_SM44M1V4P_GER_14_dated_29-10-2010.doc
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SCHRITT 61 -
KABELANSCHLUSS

SO SIEHT EIN FERTIG MOMTIERTER
2-ACHS SONNENFOLGER
MODEL SM44M1V3P AUS

44

+ Verbinden sie das
Solarpaneel mit dem
Verbraucher wie in der
Abb., bzw. laut
Bedienungsanleitung
des Gleichrichters
oder Versorgers.

« Verlegen sie die
flexiblen Kabel mit
einer grolen Schlaufe,
um Kabelbruch zu
vermeiden. Der min.
Radius der Schlaufe
darf das 50fache des
Kabelquerschnitts
nicht unterschreiten!

LY

SCHRITT 61
AUSGEFUHRT

DIE INSTALATION IST ABGESCHLOSSEN!

Installations_und_Gebrauchsanweisungem_Solar_Tracker_SunTracer_SM44M1V4P_GER_14_dated_29-10-2010.doc

Zur Montage des Sonnenfolgers benétigen Sie noch folgendes Werkzeug/Hilfsmittel:

« Zollstock, MaRband

» Maulschliissel 13, 17,19 mm

« Schlitz- und Kreuzschlitzschraubendreher Gr. #2

« Imbusschliissel 1,5mm, 5mm

« Vorbereitung und Montage des Kabels: Messer, Seitenschneider
» Wasserwaage, Flachzange

» Kompal® zur Nord/Siid-Bestimmung

Achtung: Boden-, Dach- oder andere Tragstangen, Solarpaneele, Anschlufkabel f. Solarpaneele und Verteilerdosen f. den
elektr. AnschluB gehoren nicht zum Lieferumfang! Diese sind nur der vollstandigen Montagebeschreibung wegen aufgefiihrt!

| B) BESCHREIBUNG

« Die Solarfolger SunTracer SM44M1V3P und SM40M1V3P sind Vorrichtungen zur bestméglichen senkrechten Ausrichtung der
Solarpaneele zur Sonne. So erzielen Sie die bestmdgliche ganztagige Effizienz ihrer Solarpaneele. Die Solarzelle erzielt ihren
hdchsten Wirkungsgrad bei senkrechter Ausrichtung zur Sonne. Jeder andere Einfallswinkel verringert den méglichen Stromertrag. Es
ist somit sinnvoll ein Sonnenfolgersystem einzusetzen, mit welchem sie den Energieertrag pro Tag um bis zu 61% steigern. Der
Energieverbrauch des Sonnenfolgers ist verschwindend gering im Vergleich zum erzielbaren Mehrertrag an Solarenergie.

« Beim Sonnenfolger SunTracer SM44M1V3P erfolgt die Steuerung des Elevationswinkels vollautomatisch. Ein Linearmotor steuert die
Paneele taglich ideal zur Sonne, und kompensiert so auch die unterschiedlichen Sonnensténde zu den verschiedenen Jahreszeiten.

 Beim Sonnenfolger SunTracer SM44M1V3P erfolgt die Steuerung des Elevationswinkels manuell. Der Betreiber kann den
Elevationswinkel in bestimmten Zeitabstanden im Jahr manuell nachstellen, und so den Stand der Solarpaneele zur Sonne optimieren.

« Die Steuerung des Uhrenwinkels erfolgt bei beiden Modellen automatisch. Durch die eingebaute Uhr folgt dieser in einstellbaren
Intervallen der Sonne. Der Bewegungsspielraum betragt ca. 100 Grad. Somit schaltet sich die Sonnenfolgerfunktion um 8 h morgens
ein, und endet um 16 h, abhéangig von der Jahreszeit. AuRerhalb dieser Zeit befindet sich der Sonnenfolger im Ruhebetrieb, auler bei
aktivierter Funktion ,Schatten ausweichen®. Um 23 h (genaue Zeit einstellbar) wird das Solarpaneel wieder in die Ausgangslage
gedreht und startet wieder beim Sonnenaufgang im Osten um 8h.

« Bei genauer Justage des Sonnenfolgers wird somit eine senkrechte Verfolgbarkeit der Sonne Uber den gesamten Folgebereich von
100° sichergestellt.

« Unter normalen Bedingungen ist der Sonnenfolger mit allen Solarpanelen mit einer Gesamtoberflache von 5.8m2, und einem
Gesamtgewicht von 90 kg, einsetzbar. Die Solarzelle darf dieses Gewicht nicht Giberschreiten, bzw. darf nicht zu starken Winden
(Orkanstarke) ausgesetzt sein oder durch zuviel Schnee belastet werden! Bei der Montage ist darauf zu achten, dal der Schwerpunkt
der Solarpaneelhalterung so nah wie mdglich an der Drehachse positioniert wird. So werden die Motoren nicht iberlastet. (siehe Grafik
mit Momentbelastungslinien).

« Die eingebaute Uhr funktioniert auch ohne duRere Energiezufuhr. Dafiir ist eine »back-up« Batterie eingebaut.(3V Lilon Batterie).

« Der Solarfolger kann auf einer Stange auf dem Dach als auch auf einem Trager am Boden montiert werden.

‘C) SICHERHEITSHINWEISE

Der Sonnenfolger SunTracer darf nur vom qualifiziertem Fachpersonal montiert, gewartet oder repariert
werden! Bei unsachgeméafRer Montage oder Wartung kann dies zu unabsehbaren Schaden am gesamtem
Solarsystem zur Folge fiihren (z. B. Sturz)!

Bei UnsachgemaRer Montage des Solarfolgers, bzw. bei nicht ausreichender Befestigung der Solarzellen
oder der Haltekonstruktion kénnen bei starken Winden (Sturm, Orkan) die Paneele abreilen, oder die
Schrauben aus der Rickwand rausgerissen werden. Deshalb sollten Sie bei der Montage nicht nur die
Anzugsmomente der Schrauben beachten, sondem auch bei der Auswahl des Montageortes darauf achten,
daf im Falle von Sturmschaden keine Personen oder andere Aufbauten gefahrdet werden! Die Haltestange .
darf nicht locker sein! Auf eine gute Verankerung achten!

Installations_und_Gebrauchsanweisungem_Solar_Tracker_SunTracer_SM44M1V4P_GER_14_dated_29-10-2010.doc 9



D) GLOSSAR

* Elevation — senkrechter Winkel der Sonne zur Erde.

* Azimut — horizontaler Winkel zwischen Siiden und dem aktuellen Sonnestand.

« Uhrwinkel — Winkel der Sonnerichtung zur Mittagszeit.

 E und W - Kiirzel fiir Osten (East) und Westen (West).

* Welle des Sonnenfolgers — gerade, drehbare Stange, auf welcher die Trager der Solarzellen montiert werden.

« Solarpaneel - Photovoltaikelement, welches die Lichtenergie der Sonne in elektrische Energie umwandelt. Die Aufstellung erfolgt im
Freien, senkrecht zur Sonneneinstrahlung.

« Geographischer Ldngengrad — suchen sie in einem méglichst genauen Atlas ihres Landes, ihrer Stadt oder Umgebung nach dem Wert
der senkrechten Linie, welche méglichst nah am Aufbauort verlauft.

* Geographischer Breitengrad — suchen sie in einem mdglichst genauen Atlas ihres Landes, ihrer Stadt oder Umgebung nach dem Wert
der waagerechten Linie, welche maglichst nah am Aufbauort verlauft.

|E) AUSWAHL DES MONTAGEORTES

« Achten Sie bei der Auswahl des Montageortes darauf, da®® im Falle von Sturmschaden keine Personen oder andere Aufbauten
gefahrdet werden!

« Die Sonnefolgereinheit ist Wasserdicht nach IP33. So kénnen sie die Solarzellen aufs Dach oder am Boden montieren. Bedenken sie,
dal Regen oder Hagel, noch mehr aber Schnee und Wind die Arbeitsweise des Sonnenfolgers erschweren. Achten sie auf mégliche
Hindernisse bzw. Schatten, welche den Energieertrag beintrachtigen. Nur beim senkrechtem Sonneneinfall auf die Solarzellen ist ein
optimaler Energieertrag gewahrleistet.

e // SUDEN AN
e . ~N
J N
oSTEN” . 2
B UHRWINKEL — @, Pop0 o-- 0
5 " GE g
\ ; ﬁ\\ SRS
5 /, / (T -
i"‘~-.“ “ %\ /! / - {P
A Ra .-~ FLEVATIONSWINKEL
S

« Wahlen sie den Aufstellungsort so aus, dai® sich der
Solarfolger die vollen 100° drehen kann, und daf
noch 30° nach Osten und Westen ubrigbleiben.
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Zur Fertigstellung der Einstellungen driicken sie nun im Web Monitor auf die Schaltflache »Setting Wizard«

mp rm e masira s mass aaes s

Alinnment

[ Settings vizard_ |3

Angle B: [61.5 |o

« In die folgenden Eingabefenster tragen sie nun die Werte fiir ihre geografische Lage ein. Diese Angaben sind notwendig, damit der
Sonnenfolger den Betrieb aufnehmen kann;

« Es erscheinen folgende Eingabefenster. Tragen sie hier bitte die geforderten Werte ein.
« Geografischer Breitengrad ihres Standortes. Tragen sie bitte nur positive Werte ein

Explorer User Prompt 1'
Cancel |

Script Prompt:
Pleaze enter pour geo. LATITUDE [only positive]:

|05.3

« Geografischer Ldngengrad ihres Standortes. Tragen sie hier positive Werte fiir Standorte westlich des 0-Grad Meridians und negative
Werte fiir Standorte éstlich des 0-Grad Meridians ein.

Explorer User Prompt ﬂ
Cancel |

Script Prompt:
Please enter pour geo. LONGITUDE [negative="est]:

|14.4

« Als letzten Wert tragen sie nun die genaue Zeit ein (GMT). Ist ihr Rechner mit dem Internet verbunden, so bezieht das Programm
diesen aus dem Internet. Ansonsten miissen sie den Wert manuell eintragen.

Explorer User Prompt ﬂ

Could not retriieve Time from Intermet, please enter manually GMT time and date
in format HH:kk:55 day/monthsv'ear Cancel |

I‘I 2:05:00 18/05/2003

Script Prompt:

« Damit ist der Sonnenfolger fiir ihren Standort korrekt eingestellt. Er dreht nun die Solarpaneele in die augenblickliche Position der
Sonne, und folgt dieser wie Eingangs beschrieben.
« Das Model SM40M1V3P besitzt keinen Elevationsantrieb. Hier wird die Elevationsstellung manuell eingestellt!

SCHRITT 60
AUSGEFUHRT

Installations_und_Gebrauchsanweisungem_Solar_Tracker_SunTracer_SM44M1V4P_GER_14_dated_29-10-2010.doc 4 3



‘ F) VORBEREITUNG DER MONTAGESTANGE UND DEREN AUSRICHTUNG

SCHRITT 60 - INBETRIEBNAHME

- |
< BEFESTIGEN SIE DIE STANGE AUF |
EINER STABILEN UNTERLAGE! :
1
1
1
1
1
1
:
1
£,
&
S CA.
oI
N,
1
Tube 060.3-065x4.5mm | | .
|
1
Tube 076.1x4.5mm :
| 1
| | 1
1
& O p» *
< JUSTIEREN SIE DIE STANGE
VON ALLEN 4 SEITEN FUR EINE
EXAKTE VERTIKALE
AUSRICHTUNG!
< GENAUGKEIT 0,1°
=T oz 5@
. > <-
|| > <>-
Q| B R
0§ © Bo < >
== =
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| G) ZUSAMMENBAU DES SONNENFOLGERS

* Sonnenfolger SunTracer SM44M1V3P oder SM40M1V3P: beachten sie die Schritte ***.

» 1. Nehmen sie das Bauteil wie beschrieben aus der Teileliste aus Punkt »A«, z. B.: Nehmen sie die Schelle, Teil 1...

« 2. Befolgen sie die Reihenfolge wie diese in den folgenden Schritten dargestellt werden. Siehe Bildbeschreibung. Der erste Ziffer zeigt
die Teilenummer, die zweite die Anzahl der Bauteile, welche zusammenzusetzen sind.

« Z.B.: Nehmen sie Bauteil Nr.: 27 und schrauben sie diesen auf Bauteil Nr.1in Schritt Nr.: 5 (s. Abb.), dies wiederholen sie 8x. — —
BEGINN SCHRITT 1 +2 = 1]
ZUSAMMENBAU

< Schritt 1: Nehmen sie Bauteil
Nr. 1, stecken es auf die
Stange, und drehen dies so,
daR die Offnung in Ost-West
Richtung zeigen. Die

Befestigungslaschen zeigen E

Richtung Norden
< Schritt 2: Nehmen sie Bauteil
Nr.27, und schrauben sie
dies in die Muttern von
Bauteil Nr.1 (s. Abb.). Dies
wiederholen sie 8x.

SCHRITT 58 -59
AUSGEFUHRT

« Detailansicht der Befestigung der Solarpaneele mit Zugschellen auf die Tragarme.

- —

B & B &

3 ﬁE !)1.5Nm min!

« Ziehen sie die Schrauben an den Schellen soweit an, daB die Schelle nicht verbogen wird, und dal diese der Windlast standhalt.

<+ Bevor sie die Schrauben
festziehen, justieren sie die
vertikale Achse in OST-WEST
und NORD-SUD, und richten
SUD so aus, wie in der oberen
Abb. sichtbar.

SCHRITT 1+ 2
AUSGEFUHRT
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40

SCHRITT 58 - 59 UND MONTAGE DER PANELE

SCHRITT 3 + 4 ZUSAMMENBAU ***

L
o g74 — é&%L___Zgééj%jé%;LT 1o %%;
Y L ..=. — 11 ’Tﬂj
N Q .
i 5 s J o
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«% Schritt 3***; Nehmen sie 2 Stlick von Teil
Nr. 2, und schieben diese in die Offnung
von Bauteil Nr. 1.

< **Fetten sie die Kunststoffbuchsen!

< Schritt 4***; Nehmen sie Bauteil Nr. 3!
Driicken sie dies in das Kunststofflager.

SCHRITT 3 + 4***
AUSGEFUHRT

SCHRITTE 5-11 ZUSAMMENBAU ***

% Schritt 5**; Nehmen sie 2 Stk. Bauteil Nr.7,
und setzen sie diese auf Bauteil Nr.1 (Abb.)
< Schritt 6***; Nehmen sie 2 Stk. Bauteil Nr.8,
und setzen sie diese auf Bauteil Nr.1 (Abb.)

() (s

« Schritt 7***; Nehmen sie 1 Stk. Bauteil Nr.5,
PR | fiigen sie dies in den Einsatz von Bauteil Nr.4
8/2 \ (Abb.)
B4 - « Schritt 8***; Nehmen sie 2 Stk. Bauteil Nr.4,
E - und setzen es auf Bauteil Nr.7 und 8.
g/2%) Schritt 9, 10**; Nehmen sie 6 Schrauben,

n Nr.29, und 6 Unterlegscheiben, Nr. 28, und

stecken diese zusammen in die Lécher (Abb.)
« Schritt 11***; Nehmen sie 6 Muttern, Nr.31, und
schrauben diese fest auf die Schrauben Nr. 29.

SCHRITT 5-11***
AUSGEFUHRT

SCHRITTE 12-15 ZUSAMMENBAU ***

%+ Schritt 12***; Nehmen sie
1 Stk. Schelle Nr.14, und
stecken diese auf die
Offnung der Lasche Nr.5
(Abb.)

+% Schritt 13, 14***; Nehmen g
sie 1 Stk. Schraube Nr.42
und 2 Stk.
Unterlegscheiben Nr.30
und stecken diese wie in
der Abb.

< Schritt 15***; Nehmen sie
1 Mutter Nr.32 und
schrauben diese leicht
auf die Schraube Nr.42

SCHRITTE 12-15***
AUSGEFUHRT

Installations_und_Gebrauchsanweisungem_Solar_Tracker_SunTracer_SM44M1V4P_GER_14_dated_29-10-2010.doc
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SCHRITTE 15A-15D - ZUSAMMENBAU
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% Schritt 15A,

Nehmen sie 1

Stk. Tragstange
Bauteil Nr.9, und
setzten dies auf
die Passung von
Bauteil Nr.1 wie

in der Abb.

SCHRITTE 15A-15D -
AUSGEFUHRT

BEMERKUNG &&&

« Fiir Model SM40M1V3P:
Montieren sie die
Schrauben auf den
duleren Ring des
Loches! Ziehen sie diese
S0 an, das die Stange des
Folgers horizontal liegt.

« Schritt 15B; Nehmen sie
5 Stk. Schrauben Nr.40
und stecken sie diese in
den inneren Ring der
Offnung (Abb.)

% Schritt 15D, 15C;
Nehmen sie 5 Muttern,
Nr.31,und 5
Unterlegscheiben Nr.28,
stecken diese zusammen
auf die Schrauben Nr.40,
und ziehen diese fest an

SCHRITT 58 - 59 - ZUSAMMENBAU

« Schritt 58; Nehmen sie
eine Schelle, Bauteil
Nr.20, und schieben
diese auf die Tragarme
Nr. 25 und 26, bzw.
Nr.29, s. Abb.

«» Schritt 59; Nehmen sie
eine Schraube Nr.41, und
schrauben diese auf die
Schelle Nr.20, s. Abb.
Festgezogen wird diese
Schraube spéter.

«» BEMERKUNG: Filhren
sie diese Schritte
insgesamt 12x aus!
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u SCHRITT 16 - 16A - ZUSAMMENBAU***
SCHRITT 55 - 57 - ZUSAMMENBAU

\
N,
\ N\ I 4
e©s @
© © @ =
® )
0.0
%+ Schritt 16***; Nehmen
sie 1 Motor Nr. 22,
stecken sie diesen in
«» Schritt 55; Nehmen sie eine die Offnung der
Schraube Nr. 40, und stecken Schelle Nr. 14, siehe
diese durch die Bohrung des Abb.
Tragarms Nr.25, s. Abb.
«» Schritt 56; Nehmen sie eine
Unterlegscheibe Nr. 28 und
stecken diese auf die andere Seite Pu.
der Schraube Nr. 40, s. Abb.
%+ Schritt 57; Nehmen sie eine Mutter
Nr. 31, und drehen diese auf. S.
Abb. Festgezogen wird diese
MnftaLsp':ifpr \
«» BEMERKUNG: Wiederholen sie
diese Schritte am { m
egenlberliegenden Arm!
geg 9 S @s@ /o)
€]
p— >
+ - % Schritt 16; Auf
@ | diese Lange
X einstellen!
< Schritt 16A***;
& Nach dem
Einstellen ziehen
sie diese Mutter
fest an, so daB der
Motor gut gehalten SCHRITT 16 - 16A***
SCHRITT 55 -57 X wird. AUSGEFUHRT
AUSGEFUHRT
/\-/‘\L/

SCHRITT 16, 17 - ZUSAMMENBAU***
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< Schritt 17***; Nehmen
sie 1 Stk. Bolzen,
Bauteil Nr.16, stecke
sie diesen in das
Verbindungsloch am
Motor und der Stange
und stellen sie so die
Verbindung der Achs
sicher.

SCHRITT 18***;
Nehmen sie 2 Stk.
Sicherungsringe,
Bauteil Nr. 33,
schieben diese auf
den Nut des Bolzens,

so dieser vor dem
her: i

ist. S. Abb.

SCHRITT 16, 17***
AUSGEFUHRT

SCHRITT 19 - 22 - ZUSAMMENBAU

« Schritt 19; Nehmen sie 1 Stk.
Rohr, Bauteil Nr.13, und
schieben es in die Offnung an
der Stange, Teil Nr.9, s. Abb.

« Schritt 20; Nehmen sie 4 Stk.
Schrauben, Nr.38 und stecken
diese in die Bohrung. S. Abb.

< Schritt 21, 22; Nehmen sie 4
Stk. Unterlegscheiben, Nr.28
und 4 Stk. Muttern, Nr.31, und
schrauben diese auf die
Schrauben Nr.38.

SCHRITT 49 -54
AUSGEFUHRT

SCHRITT 19-22-
AUSGEFUHRT
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SCHRITT 49 - 54

SCHRITT 23 - 26 - ZUSAMMENBAU

ZUSAMMENBAU

< Schritt 23; Nehmen sie 1 Stk. Platte,
Bauteil Nr.6, und schieben es in die
Offnung vom Rohr, Bauteil Nr.13, s. Abb.

< Schritt 24; Nehmen sie 2 Stk. Schrauben
Nr. 34, und stecken diese in die
Bohrungen, s. Abb.

< Schritt 25; Nehmen sie 2 Stk.
Unterlegscheiben, Nr. 28, und stecken
diese auf die Schrauben Nr.34.

< Schritt 26; Nehmen sie 2 Stk. Muttern,
Nr. 31, und ziehen diese fest auf die
Schrauben Nr. 34. S. Abb.

SCHRITT 23 - 26 -

by e

«» Schritt 49; Nehmen sie einen Seitenarm Nr.49, s. *
Abb.

+¢ Schritt 50; Nehmen sie die U-formigen
Haltelaschen, Bauteil Nr. 18, schieben diesen tber
den Seitenarm Nr. 49 auf den Tragarm Nr.12, und

zwar so, daf sich die Bohrungen decken.

« Schritt 51; Nehmen sie die Schraube Nr. 37 und
schieben dies durch die Bohrung der U-férmigen
Haltelasche Nr. 18 und dem Arm Nr. 12, s. Abb.

AUSGEFUHRT
| |
SCHRITT 27 - 28 - ZUSAMMENBAU
T : —
Fm oo .

< SCHRITT 27; Nehmen )

sie 2 Stk. Kunststoffringe N

Nr.11, und schieben es ine_a BEMERKUNG: Die

die Bohrungen vom Rohr Kunststoffringe von

Nr. 9, s. Abb. Bauteil Nr.11, sind o
< SCHRITT 28; Nehmen wegen |

sie 1 Stk. Rundrohr, Toleranzanpassungen

Bauteil Nr. 10, und bereits werksseitig

montieren diese ins Rohr ~ montiert!

Nr. 9, s. Abb.

+¢ Schritt 52; Nehmen sie eine Unterlegscheibe Nr.28
und stecken diese auf die Schraube Nr. 37, s. Abb.

«» Schritt 53; Nehmen sie eine Mutter Nr. 31 und
drehen diese auf die Schraube Nr. 37, s. Abb.

« Schritt 54; Nehmen sie 2 Schrauben Nr. 34 und
drehen diese in die Muttern der U-formigen
Haltelasche Nr. 18 um die Verbindung

SCHRITT 27 - 28 -
AUSGEFUHRT

festzuziehen, s. Abb.

+» BEMERKUNG: Wiederholen sie diesen Vorgang

o |

insgesamt 4x wie abgebildet!

36
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< Schritt 30; Nehmen sie 1 Stk.
Schellenschraube, Bauteil
Nr.19 und driicken diese von
oben in die Offnung des
Trégerarms, Nr. 9, s. Abb.

< Schritt 31; Nehmen sie 2 Stk.
Unterlegscheiben Nr. 36 und
stecken diese auf die
Schellenschraube Nr.19, s.
Abb.

« Schritt 32; Nehmen sie 2 Stk.
Muttern Nr.31 und drehen sie
diese leicht auf die
Schellenschraube Nr.19, so
daR sie den Tragarm dabei
nicht verbiegen.

BEMERCKUNG:
Wiederholen sie alle Schritte

beiden Tragarme!
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SCHRITT 29 - 32 - ZUSAMMENBAU

< Schritt 29; Nehmen sie 2 Stk.

4-Kantrohr, Bauteil Nr.12, und
schieben es auf Rohr Nr.10, s.
Abb.

BEMERKUNG:

Achten sie darauf, daf die
Langsnut des Tragarmes Nr.12
nach oben zeigt. S. Abb.!

SCHRITT 29 - 32 -
AUSGEFUHRT

SCHRITT 42 - 49
ZUSAMMENBAU

SCHRITT 42-45
AUSGEFUHRT

« Schritt 42; Nehmen sie den unteren
Seitenarm, Bauteil Nr. 25, s. Abb.

% Schritt 43; Nehmen sie das U-Profil, Bauteil
Nr.17 und schieben diesen in den Seitenarm
auf die Seite mit den Bohrungen, so dal
sich diese decken, s. Abb.

«» Schritt 44; Nehmen sie den oberen
Seitenarm, Bauteil Nr. 26, und schieben
diesen mit den Bohrungen auf das U-Profil
Nr. 17, auch wieder so, daf sich die
Bohrungen decken, s. Abb.

< Schritt 45; Nehmen sie 4 Stk. Schrauben

Nr.41 und drehen diese durch die

Bohrungen der Seitenarme Nr. 25 und 26

ins U-Profil Nr.17, s. Abb.

++ Das zusammengesetzte Bauteil ist der
Seitenarm Nr. 49.

«» BEMERKUNG: Wiederholen sie diesen
Vorgang fiir den Zusammenbau des zweiten
Seitenarms Nr. 49.

«» BEMERKUNG: die Schritte 46-49 werden
ausgelassen!
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SCHRITT 33 - 35 - ZUSAMMENBAU

< Schritt 33, 34; Nehmen sie 1 Stk.
Schraube Nr. 39, stecken diese auf
2 Stk. Unterlegscheiben Nr. 35 und
schieben diese in die Bohrung des
Tragarms Nr. 12 s. Abb.

< Schritt 34; Nehmen sie 2 Stk.
Unterlegscheiben Nr. 35, und
stecken diese auf die Schraube
Nr.39, s. Abb.

< Schritt 35; Nehmen sie 1 Stk.
Distanzhalter, Bauteil Nr. 15, und
drehen diesen leicht auf den
Tragarm Nr. 12, und zwar so, dai®
dieser nicht verbogen wird. o

SCHRITT 32-35 -
AUSGEFUHRT

SCHRITT 33 - 35 - ZUSAMMENBAU

« Schritt 36; Nehmen sie 1 Stk.
. A Linearmotor, Bauteil Nr. 21, und
@ stecken diesen auf Bauteil
- Nr.15, s. Abb.
« Schritt 37; Nehmen sie 1 Stk.
Sicherungsring Nr. 33, und

driicken diesen vorsichtig in die
Nut des Distanzhalters Nr.15,
und zwar so, daf} diese dabei

nicht verbogen wird.

SCHRITT 32 -35 -
AUSGEFUHRT
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SCHRITT 38 - ZUSAMMENBAU

< Schritt 38; Nehmen sie 1 Stk.
Schelle, Bauteil Nr.14, und
stecken diese auf den
Linearmotor Teil Nr.21, s. Abb.

SCHRITT 38 -

AUSGEFUHRT

L

hritt 39, 40; Nehmen sie 1 Stk.

chraube Nr. 42, stecken diese in
eine Unterlegscheibe Nr. 30 und
stecken diese in die Bohrung von
Schelle Nr.14, und zwar so, dal®
die Schraube dabei durch die
Lasche von Teil Nr. 6 fiihrt, s. Abb.,
und nehmen daraufhin eine
Unterlegscheibe Nr.30, stecken
diese auf die andere Seite der
Schraube Nr.42, s. Abb.

< Schritt 41; Nehmen sie 1 Stk.
Mutter Nr. 32, und drehen diese
vorsichtig auf die Schraube Nr. 42,
und zwar so, dal die Schelle Nr.14
dabei nicht verbogen wird.

SCHRITT 39-41 -
AUSGEFUHRT

| |
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SCHRITT 41L - 410**
EICHUNG DER ELEVATIONSACHSE

+ Schritt 41L***; Legen sie die Wasserwaage auf die
Haltestange Nr. 9, siehe Abb.

«% Schritt 41M***; Ldsen sie die Mutter, Nr.32 an der
Schraube Nr.42 soweit, das die Verbindung etwas
gelockert wird.

«% Schritt 41N***; Heben oder senken sie den Linearmotor,
Teil Nr. 22 so, daf die Wasserwaage eine waagerechte
Position anzeigt, und halten diese Position.

« Schritt 410***; Ziehen sie nun die Mutter Nr.32 auf der
Schraube Nr.42 fest, und zwar so, daf die
Wasserwaage anschlieBend immer noch eine

waagerechte Position anzeigt. Dd

<+ siehe Detail

SCHRITT 41L -410™*
AUSGEFUHRT
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® _ spmiT LEVEL | SCHRITT 41A - 41D — ANSCHLUSS

© 19) i o

SCHRITT 41H - 41K
EICHUNG DER UHRACHSE

++ Schritt 41H; Stellen sie die Wasserwaage auf den
Tragarm, Bauteil Nr.12, siehe Abb.

+% Schritt 411; Lésen sie die Mutter, Nr.32 an der < Schritt 41A-41D; Nach der
Schraube Nr.42 soweit, das die Verbindung etwas ©) Verdrahtung sieht die Anlage so
gelockert wird. aus.

+% Schritt 41J; Heben oder senken sie den Im folgendem wird die Verkabelung
Linearmotor, Teil Nr. 21 so, daR die Wasserwaage detailliert beschrieben.
eine waagerechte Position anzeigt, und halten
diese Position.

«% Schritt 41K; Ziehen sie nun die Mutter Nr.32 auf
der Schraube Nr.42 fest, und zwar so, daf die
Wasserwaage anschlieBend immer noch eine
waagerechte Position anzeigt. —

SCHRITT 41H -41K o

0 AUSGEFUHRT
0§ @ B0
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ERKLARUNG ANSCHLUSSPANEL

+¢ Entfernen sie zunachst die Schutzstopfen aus dem Motor. Darunter sind die Anschluffelder sichtbar!

% Linearmotor SM4S520M3SP26A mit Positionierungseinheit

<+ Schritt 41C; Hier wird das
Verbindungskabel der Motoren,
Nr. 23, angeschlossen.

« Schritt 41A; Hier wird das USB-
Kabel, Nr. 24, angeschlossen

« LED Funktionsindikator < Diese Taste zum &ffnen des

Motors driicken!

<+ Schritt 41B: AnschluB fir
Versorgungsspannung.
Kabel nicht im Lieferumfang
enthalten!

Diese Taste zum schlieflen

des Motors driicken!

< Wahlen sie ein UV-
bestandiges, 2-adriges
Kabel, mit einem Querschnitt
von 2x 1mm2

< Linearmotor SM4S520M3

< Schritt 41D: Hier wird das
zweite Ende des Motor-
Verbindungskabels, Nr. 23,
angeschlossen.

< BEMERKUNG: ****
Beim Model SM40M1V3P
existiert kein Sekundarmotor,
deshalb entfallen hier Punkt C
und D bei diesem Model!
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SPIRIT LEVEL |

©

+ Der Linearmotor, Bauteil Nr. 21
hat den Sonnenfolger in die
Eichposition gedreht. Dies ist
die horizontale Lage!

+ Es folgt nun die Ausrichtung mit
einer Wasserwaage.

SCHRITT 41G
AUSGEFUHRT
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/2 http:/ /www.solar-motors.com/files/moni dex.html - Windows Internet Explorer

9 [=] )
@.;?;v |‘L hitp: v, solar-motors. comiFiles/monitor findes: htrl j Bl #2| | |8 Live Search B
| Fle Edit Wew Favortes Tools Help
i Favorites @ bt fumn. solar-motars. com(flss monitor/indss.html | | J -

Solar tracking system monitor

SATCONTROL

Want o gat more?”

Web page properly works only in Internet Explorer (or with ActiveX plug-ins) !

SunTracer Type: [2641
SunTracer Version: [5.1
CAN 1D: Enable CAN mode|

com port: [Coms =]

Close

[usB driver |

[Remote support|

FOR FOLLOWING SOLAR TRACKERS MODELS: SM3SPMOG+, SM34SPM+, SM345PMV2P, SM34SPMV3P, SM40M1V3P,
SM44M1IV3P, SMAS900M35P26A, SMAS520M15P26A:

Usupply: (2338 v
Tme: 3 nloz Imlr s
Angle A: [-23.2 o [ Send | Angle B: [51.5 lo [ send |
Position A: 31006 |i Position B:[32425 i
Destination A: 31006 |i Destination B:[32425 i -
ImotorA:[0.00  |A ImotorB:[000  |A #'-":
Longitude/Latitude: [14.4 lof264  |o [ Send |
Moving interval: s m‘
FOR ALL MODELS WITH HELIOSTAT FUNCTION - MIRROR MODE: o
Tracking mode: [-not in use- Send H target angle: [-not in use- lo Send
V target angle: [-not in use- lo Send

FOR MANUAL TURNING AND DEBUG MODE:
“"Navigator” buttons to move motors manually. Note: Automatic tracking must be turned off (press red DISABLE button)

A
4 »r
v

(GO TO REFERENCE MOTOR A) (GO TO REFERENCE MOTOR B) Bl

o [pore T T T [@mtemet Fa-[®Riwmw -

. SENDEN DES BEFEHLS ZUR H/V EICHUNG - GRUNDSTELLUNG DER ACHSE .
I NI NS NN EEEEEEE NN SN NN NN NN NSNS NS EEEEEEEEEEEEEEEEEEnd

BFF+, SMI42FFIVLF, DMIS45FFIVIF, SrSuriL
5M4S5520M15P26A;

H /W Alignment

Anale B: [61.5 la 1

* Klicken sie aufs Feld ,H/V Alignment* . Der Befehl zum drehen der Anlage in die Eichposition wird nun ausgefiihrt.

 Nach dem drehen der Anlage in die Eichposition miissen sie nun die Achsen fiir die horizontale Lage eichen. Siehe Anleitung fir den
Zusammenbau und Montage des Sonnenfolgers.
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< VOR DEM ANSCHLUSS ALLE
KABEL ZUERST DURCH DIE
KABELTULLEN STECKEN!

< Schritt 41A; Hier wird das USB-
Kabel, Nr. 24, angeschlossen.
s. Abb.

< Schritt 41B; Anschluf fiir
Versorgungsspannung. Kabel
nicht im Lieferumfang enthalten!
Wahlen sie ein flexibles, UV-
bestandiges, 2-adriges Kabel,
mit einem Querschnitt von 2x
1mm?, und verbinden es an die
Spannungsversorgung mit 24V
+10%, 1A . s. Abb.

< Schritt 41C***; Hier wird das
Verbindungskabel der Motoren,
Nr. 23, angeschlossen. S. Abb.

< Schritt 41D***; Hier wird das
Verbindungskabel der Motoren,
Nr. 23, angeschlossen. S. Abb.

<

BEMERKUNG: ****

Beim Model SM40M1V3P
existiert kein Sekundarmotor,
deshalb entfallen hier Punkt C
und D bei diesem Model!

SCHRITT 41A -41D
AUSGEFUHRT

Found New Hardware Wizard i

Completing the Found New

Hardware Wizard T Mice and other poinking devices

- Monitors

-8 Mebwork adapters

- L Ports (COM & LPT)

o ECP Priniter Port (LPT1)

,l_jf Prolific USE-to-Serial Bridge (COM1)
5 [5TM Wirkual COM Port (COME) |

H ¥ Processors

m_,‘E' Sound, video and game controllers

The wizard has finished installing the software for

3 STM Wittual COM Port
i

Click Finish to clase the wizard.

i [ Emen | cene |

_,} System devices

« Offnen sie nun den Web-Browser ,Internet Explorer”. Andere Web-Browser werden zur Zeit nicht unterstiitzt. Tippen sie ins AdreRfeld
»www.solar-motors.com« und wéahlen sie das Untermenti »WEB MONITORc. Klicken sie auf »START WEB MONITOR«. Wenn sie an
ihrem Rechner zum Zeitpunkt keinen Internetanschlul haben, Verwenden sie die Version »offline.

« Wenn beim 6ffnen der Seite die Meldung erscheint, da der Internet Explorer die Ausfiihrung der ActiveX verhindert hat, so miissen
sie diese Funktion deaktivieren, bzw. die Ausfiihrung von ActiveX erlauben. Klicken sie hierfiir auf die Leiste, welche diese Meldung
beinhaltet, und klicken sie auf die Schaltflache ,Ausfiihrung von ActiveX erlauben”. ActiveX Elemente sind ein entscheidender
Bestandteil dieses Programms.

{2 C:\ Documents and Settings' development’My Documents'SOLARNE =10} x|
|.§, hittp: v, solar-motors, comyfiles fmonitor findes:. bl =i
p < |- >
T T & C:\Documents and Settings!developmentiMy Docume. .. I (1 | i

M To help prokect vour securiby, Inkernet Explorer has reskricked this webpage From running scripts or Activell X
contrals that could access your computer ., Click here for options.. .

Allow Blocked Conkent, ., a
‘What's the Risk?

Solar tracking system

More information

SATCONTROL

« Die aktiven Elemente im ActiveX Skript auf dieser Seite dienen ausschlieRlich der einwandfreien Kommunikation des Rechners mit
dem Sonnenfolger SunTracer. Wir garantieren, daB dieses ActiveX Skript keinerlei gefahrlichen Inhalte enthalt.

« Sind die Sicherheitseinstellungen in ihrem Web-Browser zu hoch eingestellt, und die Ausfiihrung von ActiveX Skripten verhindert wird,
mussen sie diese Einstellungen anpassen. Die Anleitung zur richtigen und sicheren Einstellung finden sie auf der gleichen Seite unter
dem Punkt »security settings« (www.solar-motors.com - Ordner »web monitor«)

« Wahlen sie jetzt den richtigen seriellen COM-Port (vom Rechner dem USB-Port zugeteilt). Mit einem Klick auf die Schaltflache
»connect« erscheinen die Werte in den Eingabefenstern.

« Wenn nach dem Einschalten des Sonnenfolgers die Verbindung hergestellt wurde (wenn in den Eingabefenstern die Werte
erscheinen), muf die Anlage geeicht werden. Klicken sie hierfur aufs Schaltfeld ,H/V Alignment*. Siehe Bild.
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SCHRITT 41G: VERBINDUNG MIT DEM PC UND
PROGRAMMINSTALLATION SCHRITT 41E - 41F: - ANSCHLUSSFERTIGSTELLUNG

« Alle Sonnenfolger, Typ SunTracer, sind iiber unsere PC-Steuerung einstellbar und steuerbar. Damit werden alle notwendigen
Einstellungen am Sonnenfolger vorgenommen. Fiir den anschliefenden Dauerbetrieb ist die PC-Steuerung nicht notwendig,
erméglicht dem erfahrenen Benutzer jedoch einige zusétzliche Kontrollfunktionen.

« Verbinden den Sonnenfolger tber das beigelegte USB-Kabel am USB-Anschluss ihres Rechners.

 Nur beim ersten AnschluB: inr PC verlangt nach der Installation eines neuen Treibers fir die neu gefundene Hardware. Diesen
kénnen sie Uber den ,Web-Monitor* durch anklicken des Schaltfeldes »USB driver« bzw. »Support files«, von unserer Webseite
herunterladen (siehe nachfolgendes Kapitel). Speichem sie diesen auf ihrer Festplatte. Fir diese und die folgenden Schritte miissen
sie an ihrem Rechner mit Administrator-Rechten angemeldet sein. Befolgen sie nun die weiteren Schritte.

1/ Found New Hardware I>_<_|
STM3Z Wirkual COM Part

Eiin | ,'.535 Device Manager

« Schritt 41E; Nach dem
Anschlul schieben sie die
Gummitiillen und Dichtringe
wieder auf die AnschluRdffnung

Beim Erscheinen des folgenden Fensters, klicken sie auf »No, not this time« und anschlieBend auf »Install from a list or specific des Linearmotors, Nr. 21.
location«.

Found New Hardware Wizard Ty

Welcome to the Found New
Hardware Wizard

Windows will search for current and updated software by
Iooking on your computer, on the hardwars nstallation C0. or on
the Windows Update Web site (with your pemission),

Fiead oul piivacy policy

This wizard helps you install saftviare far

STH Vittual COM Port

() 1f your hardware came with an installation CD

CanWindows connect o Windows Update to search for <382 o Hoppy disk, insert it now.

software?

 Yes, this time orly

€ e, now and every time | connect a device “what do you want the wizaid to do?

& Mo, not this time: " Install the software automatically (Recommended)
% Install from a st or specific location [Advanced]

Click Mext to cortinue. Click Mext to continue.

cosch [ News | caneel | <Back | Mew> | | Coneal |

Mit der Schaltflache »Browse« wahlen sie den Treiber, welchen sie zuvor auf ihrem Rechner abgespeichert haben. Beim Erscheinen
des Warnhinweises zur Kompatibilitat klicken sie auf die Schaltflache »Continue Anyway«.

Please choose your search and installation options. . :
Q The software you are instaling for this hardware: KX SChrltt 41 F***; NaCh dem
5 Seetch orthe bt diver i thss ocstions STH Virtual COM Part AnschluB schieben sie die
Eﬂsﬁl&h:nmeﬁnsgz?:r:zg? l?hlg‘g:;lﬁm?df;:jddi"ﬁﬂ;s‘::';:;‘dwmh e has not passed Windows Logo testing to verity its compatibility Gummltullen und DlChmnge
W with Windouss 3P, [Tl e why s besting is impertant | wieder auf die Anschluéffnung
7 nchice this bt in e sesich Cantinuing gour installation af this software may impait des Linearmotors, Nr. 22
[EDacuments and Settings'developmeniiby Docu x| or d t ili: e the correct i qf your system
either immediately or in the future. Microsoft strongly
£ Dan' search: | wil shoose the diiver ta install recommends that you stop this installation now and
Choose this option to select the devies driver from alist. WWindows does not guarantee that goniact “‘-e hereas vend_ul fof o aaicuat s
Beliocu o e e passed Windows Logo testing.
[ ———
¢Back | o | e | Conlinue Amyway_l STOP Installation I

Am Ende driicken sie die Schaltflache »Finish«. Die erfolgreiche Installation kénnen sie im Geratemanager Uberpriifen.
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< Sind die Kabel angeschlossen,
@ sieht die Anlage so aus wie auf
dem Bild rechts.
< Schliefen sie die
Versorgungsspannung 24V/1A DC
an das Versorgungskabel an.

SCHRITT 41E -41F*** + Folgen sie nun der Anleitung zur
- AUSGEFUHRT Einstellung des Controllers am PC.

SCHRITT 41E -41F -
AUSGEFUHRT
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